
概 要:
機 種：川崎重工業㈱製 duAro１
可搬質量：各アーム2kg(両アームで4kg)
軸 数：各アーム4軸
繰返精度：±0.05mm
そ の 他 ：吸着ハンド装着可

用 途:
・組立
・ロード・アンロード
・ハンドリング
・研磨
・シーリング

人と同じ空間で共に作業する事が可能な双腕スカラロボット
製品のピックアップ、検査、仕分けなどの単純・長時間作業が可能

双腕多関節ロボット

duAro

単純・長時間作業をロボットに
割り当てることで重要な作業に
最適な人員配置が可能
→労働力確保、生産コスト減


